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Installationsbeskrivning

Installation Kopplingsbox

Montera Kopplingsboxen pa en ej rorlig del pa maskinen sa gott skyddaudjtigt.
Avstandet mellan kopplingsboxen och D-monen bor anpassas sa att kabeldmgmtiag
dverstiger 1,5 meter, vilket ar en standardlangd p& huvudkabelnt Ateendjligt kan
huvudkabeln specialbestallas i langder upp till 3 meter. Kopplingsboxémekdaeras med
kontakterna nedat.

Huvudkabeln far inte béjas mer &n till 150 mm i radie.

D-mon systemet ansluts till 12 eller 24 volt likspanning. All anmemeingsférsorjning
kommer att skada den inbyggda elektroniken. Ledningsarean pa ledningarna f
matningsspannning skall vara minst 2,5 mKopplingsboxen innehaller sakringar och
darfor behdvs inte externa sékringar. Spanningsforsorjningen skaftéasnaskinens
huvudbrytare.

Om maskinen har huvudbrytare pa plusledaren skall kopplingsboxen anslgagigerli

Kopplingsbox
D-mon system
— Fig. 1

Motor

Om maskinen har huvudbrytare pa jordledningen skall kopplingsboxen anslugagign®
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Kopplingsbox
Motor D-mon system
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Forsorjningsledarna ansluts till kopplingsbox®BWER IN plint, enligt bild 1.

+12 till 24 VDC

Batteri jord

Bild 1

Djupgivare

Envi vajergivare, se bild 2, ansluts till den vanstra 6 palgessie hane cannon kontakten i
kopplingsboxen, se bild 3.

Bild 2 Bild 3

Envi vajergivare bor i forsta hand anvandas, men D-mon syskemgbbba mot dom
vanligast forekommande tvafasgivare som ger 70-130 pulser per @ptanalt 100
pulser/meter.

Envi vajergivaren levereras med en 15 meter lang djupgivarkabltva stycken 6 poliga
kabelhona, kontaktdon. Vajergivaren monteras med medféljande gummisabtéistplat.



Om annan an Envi vajergivare anvands ar det viktigt att spammisggningen tas fran
plinten depth transducer, dvs +/- matningsspanning far ej delasndexlgivare, se bild 4.

A pulser in
puiserin o >

B pulser in ._|_>
12 VDC forsdrjning ® >

Givarjord .—|_>

Bild 4

Digitala ingangar
Till dom digitala ingdngarna anvands induktiva givare av 3 trads inogePNP och NC.
Varvgivare

Det finns tva separata ingangar for varvgivare.
Spanningsmatning och signal skall anslutas till RPM 1 alt RPf#r 2espektive givare.

RPM ingang 2
12 VDC forsorjning
till induktiv givare =~ @
Signal fran givare @ + l
Givarjord @ A
RPM ingang 1
Givarjord @ A T
®

Signal fran givare

12 VDC forsérjning @
till induktiv givare



Hejarslag

Givarens spanningsmatning, jord och signal skall anslutas tileplim¢jare, Givaren bor sitta
monterad vid hejarens 6vre vandlage.

12 VDC férsorjning till - g,

induktivgivare.
Signal fran givare @ vy Vv
Givarjord @ ?
Bild 6

Digital kraftmatning
Metoden Vim (D) anvander heGITAL IN plinten till induktiva givare som indikerar 25,
50, 75 och 100 kilo. Ingéng dig 0 = 25 kg, dig 1 = 50 kg, dig 2 = 75 kg och dig &g100

Induktiva givare for kraftmatning skall forses med spanning frangplisensot#12VDC och
SENSOR GROUND se bild 7.

12 VDC forsorjning
till induktiva givare *

i i A A A A
Givarjord @

Bild 7 'Y X
Givar signaler DIG 32 1 0



Digital indikering

Vid metoden totalsondering (norska riggar och HK sondering) s& anva@d3-spolning
av/pa, DIG1=hammare av/pa, DIG2= hejare av/pa, se bild 8.

Insignal spolning pd/av @
Insignal hammare pa/av @ . l

Insignal hejare pd/av @ ?

Bild 8

Om signalen tas fran elektromekaniska komponenter sa som bryganmafnetventiler
skall ett ingangsfilter anvandas, se figur 3.
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Sensor ground



Analoga ingangar

Det finns 7 stycken analoga ingangsplintar i kopplingsboxen och dessakéas mad AN

och ett nummer for respektive analogingang. Det finns dven esaexbeskriver ingangens
funktion. Dessa AN plintar anslutes efter samma monster d, $aydal, 5VDC och 12VDC
ligger i en fojd.

Till dom analoga ingangarna kan hydraultrycks givare av tva ypeindas:
Strémgivare, 4-20 mA anslutes till +12V och analog signal.

Spanningsgivare, typ Bosch anslutes till +5V, analog ground och asigta.

Beroende pa vilken av dessa tva givartyper som anvands skall omkogplas@nster om
analogplintarna stéllas i lage Bosch eller 4-20 mA, bild 9&10.

Exempel 1
4-20 mA strémgivare
anslutes till AN 2 PUSH

12 VDC forsorjning till PS
givare v

Omkopplaren i lage
4-20mA

Signal in fran givare ®

Bild 9

Exempel 2
Spanningsgivare typ Bosch
anslutes till AN 2 PUSH

Givarjord ®

Omkopplare i lage

Bosch
Signal in fran givare ®
5 VDC forsorjning till o
givare
Bild 10



Kraftmatning med tryckgivare
AN 1 Pull och AN 2 Push

Kraften mats med tva tryckgivare, en pa vardera sidan matyiimggern. Vid fallet matning
nedat skall trycksidan anslutas till plinten push an 2. retursidgouliilan 1, se figur 4.

—> '

PUSH ANz

PULL AN1

(——

Fig 4

Vridmoment

AN 3 Rotate

Tryckgivare for registrering av hydraultryck pa rotationsmotor.

Ansluts till plinten ROTATE AN 3

4-20 mA givare ansluts till plinten ROTATE AN3 mellan + 12V o@n$or signal, enligt
bild .

Boschgivare ansluts till plinten ROTATE AN3, +5 V, ground och digeaigt bild.

Analog EXT
AN 4
Analog ingang 4 anvands normalt inte.

Hammartryck

AN 5 Hammer

Tryckgivare for registrering av hydraultryck pa hammaren.

Ansluts till plinten hammer pressure an 5.

4-20 mA givare ansluts till plinten an 5 mellan + 12 volt och sjgeligt bild .
Bosch givare ansluts till plinten an 5 volt, ground och signalgielilid.

Spolfléde
AN 6 Flow pr
Flédesgivare for spolfloden, anvands normalt inte



Spoltryck
AN 7 Flush pr
Tryckgivare for registrering av spoltryck. Anvands ej nar BiVEFPU enhet ar ansluten

Ansluts till plinten flush pressure.

Spoltryck+flode:

Vid registrering av spoltryck och spolflode skall en Envi FPU eaheéindas, se bild 11.

Nar en FPU enhet ansluts skall omkopplaren i kopplingsboxen laggasxtpaedild 12.

Bild 11 Bild 12
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Kraftmatning med lastcell

D-mon systemets loadcell ingang arbetar med spanningar mellanlf0%Volt. Givaren
skall olastad ge en utsignal pa minst 0,5 Volt. Férstarkningenjsktdras sa att matsignalen
blir 0,75 Volt/ 10 kN +/- 0,25 Volt.

Kraftmatning med enkel lastcell

Givaren ansluts till plinten presstransducer pa kopplingsboxens undre kort,
spanningsforsorjningen ansluts mellan 3,3Volt och jord, signalledarnasatilsin- och in +.
Bridge out pa undre kortet skall anslutas till load cell in pa plitdadcell z pa 6vre kortet,
se fig 5.

Lastcell av tradtojningstyp

vy

Fig 5
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Justering enkel kraftgivare

1. StallGAIN AMP ratten pa hogsta forstarkning, position noll, se bild 14.

2.Anslut voltmeter pa plintehOADCELL Z mellanLOADCELL IN ochAN GND.

3. Justera spanningen till 0,5 Volt pa potensioméR, se bild 15.

4. Lasta maskinen med en kand last, tex 10kN.

5. Juster&GAIN AMP sa att spanningen okar med. 0,75 Volt +/-0,25 Volt.
6. Avlasta maskinen.

7. Justera spanningen till 0,5 Volt pa potensiomerrl

Bild 14 Bild 15
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Kraftmatning med tva separata lastceller:

Nar tva separata lastceller anvands skall en extern forssakalutas till varje givare.
Utgangarna fran dessa forstarkare ansluts till plinten ext pélalet undre kortet se fig 6.
Fran ext relay common ansluts en ledare till loadcell in pa detkirtet.

Externa forstarkare skall forses med matning fran analog jord.

Lastceller av tradtdjningstyp

Al AMP 2

Fig 6

Justering tva separata kraftgivare

. Anslut voltmeter pa forstarkare 1.

. Justeraffset/nolljusterings utspanningen till 0,5 Volt.

. Lasta maskinen med en kand last, tex 10kN.

. Juster&SAIN/forstarkning sa att spanningen okar med. 0,75 Volt +/-0,25 Volt.
. Avlasta maskinen.

. Justeraffset/nolljusterings utspanningen till 0,5 Volt.

. GOr om punkt 1-6 pa forstarkare 2.

No ok~ WDNR
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