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  Installationsbeskrivning  
 
 
Installation Kopplingsbox 
 
Montera Kopplingsboxen på en ej rörlig del på maskinen så gott skyddad som möjligt. 
Avståndet mellan kopplingsboxen och D-monen bör anpassas så att kabeldragningen inte 
överstiger 1,5 meter, vilket är en standardlängd på huvudkabeln. Är det inte möjligt kan 
huvudkabeln specialbeställas i längder upp till 3 meter. Kopplingsboxen skall monteras med 
kontakterna nedåt. 
Huvudkabeln får inte böjas mer än till 150 mm i radie. 
 
D-mon systemet ansluts till 12 eller 24 volt likspänning. All annan spänningsförsörjning 
kommer att skada den inbyggda elektroniken. Ledningsarean på ledningarna för 
matningsspännning skall vara minst 2,5 mm2. Kopplingsboxen innehåller säkringar och 
därför behövs inte externa säkringar. Spänningsförsörjningen skall tas efter maskinens 
huvudbrytare. 
Om maskinen har huvudbrytare på plusledaren skall kopplingsboxen anslutas enligt fig. 1. 
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                                                                           Kopplingsbox 

                                                      D-mon system 
                                                                                 Fig. 1 

 
 
Om maskinen har huvudbrytare på jordledningen skall kopplingsboxen anslutas enligt fig. 2 
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                                                                         Kopplingsbox 
                                                                         D-mon system 

                                                                                                    Fig. 2 
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Motor 
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Försörjningsledarna ansluts till kopplingsboxens POWER IN plint, enligt bild 1. 
 
 
 
 
 
+12 till 24 VDC 
 
Batteri jord 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Bild 1 
 
 
 
Djupgivare  
  
Envi vajergivare, se bild 2, ansluts till den vänstra 6 poliga chassie hane cannon kontakten i 
kopplingsboxen, se bild 3. 
 

 
Bild 2              Bild 3 
 
Envi vajergivare bör i första hand användas, men D-mon systemet kan jobba mot dom 
vanligast förekommande tvåfasgivare som ger 70-130 pulser per meter. Optimalt 100 
pulser/meter. 
 
Envi vajergivaren levereras med en 15 meter lång djupgivarkabel samt två stycken 6 poliga 
kabelhona, kontaktdon. Vajergivaren monteras med medföljande gummifästen och fästplåt. 
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Om annan än Envi vajergivare används är det viktigt att spänningsförsörjningen tas från 
plinten depth transducer, dvs +/- matningsspänning får ej delas med andra givare, se bild 4. 
 
 
 
 
                    A pulser in    
                                                      
  
 
 
                     B pulser in 
                                                  
              
       12 VDC försörjning          
                                                                            
 Givarjord  
 
 
Bild 4 
 
 
Digitala ingångar 
 
Till dom digitala ingångarna används induktiva givare av 3 tråds modell, typ PNP och NC. 
  
 
Varvgivare 
Det finns två separata ingångar för varvgivare.  
Spänningsmatning och signal skall anslutas till RPM 1 alt RPM 2, för respektive givare. 
 
RPM ingång 2 
 
     12 VDC försörjning         
      till induktiv givare               
 
        Signal från givare     
 
                     Givarjord  
 
RPM ingång 1 
  
                                        
                     Givarjord    
 
        Signal från givare         
 
     12 VDC försörjning           
      till induktiv givare 
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Hejarslag 
 
Givarens spänningsmatning, jord och signal skall anslutas till plinten hejare, Givaren bör sitta 
monterad vid hejarens övre vändläge. 
 
                                                 
 
   12 VDC försörjning till 
    induktivgivare.          
 
          
           Signal från givare 
 
                        
                      Givarjord 
 
 
 
 
 
Bild 6 
 
 
 
Digital kraftmätning 
 
Metoden Vim (D) använder hela DIGITAL IN  plinten till induktiva givare som indikerar 25, 
50, 75 och 100 kilo. Ingång dig 0 = 25 kg, dig 1 = 50 kg, dig 2 = 75 kg och dig 3=100 kg.  
Induktiva givare för kraftmätning skall förses med spänning från plinten sensor +12VDC och 
SENSOR GROUND, se bild 7. 
 
 
                                                
 
 
   12 VDC försörjning           
   till induktiva givare 
 
 
              
  
                  Givar jord 
 
 
 
 
 
Bild 7 
                                                                                 
                                                                            Givar signaler DIG     3      2      1     0  
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Digital indikering  
 
Vid metoden totalsondering (norska riggar och HK sondering) så används DIG 0= spolning 
av/på, DIG1=hammare av/på, DIG2= hejare av/på, se bild 8. 
 
 
 
 
  Insignal spolning på/av 
 
 Insignal hammare på/av  
 
  
      Insignal hejare på/av 
 
 
 
 
 
 
 
Bild 8 
 
 
Om signalen tas från elektromekaniska komponenter så som brytare eller magnetventiler 
skall ett ingångsfilter användas, se figur 3. 
 
                                                                                      1kW 
Digital signal  
 
                                                                                            10nF         4004 
 
Fig 3 
                                                                                                                                
                                                                                                                               Sensor ground        
       
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ingång 
D0-D3 
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Analoga ingångar 
 
Det finns 7 stycken analoga ingångsplintar i kopplingsboxen och dessa är märkta med AN 
och ett nummer för respektive analogingång. Det finns även en text som beskriver ingångens 
funktion. Dessa AN plintar anslutes efter samma mönster då, jord , signal, 5VDC och 12VDC 
ligger i en föjd.  
 
Till dom analoga ingångarna kan hydraultrycks givare av två typer användas: 
Strömgivare, 4-20 mA anslutes till +12V och analog signal. 
Spänningsgivare, typ Bosch anslutes till +5V, analog ground och analog signal. 
Beroende på vilken av dessa två givartyper som används skall omkopplaren till vänster om 
analogplintarna ställas i läge Bosch eller 4-20 mA, bild 9&10. 
 
Exempel 1 
4-20 mA strömgivare 
anslutes till AN 2 PUSH 
 
 
12 VDC försörjning till 
givare 
 
Omkopplaren i läge 
 4-20mA 
  
Signal in från givare 
 
 
Bild 9 
 
 
Exempel 2 
Spänningsgivare typ Bosch 
anslutes till AN 2 PUSH  
 
 
Givarjord 
 
 
Omkopplare i läge  
Bosch 
 
Signal in från givare 
 
5 VDC försörjning till 
givare 
 
 
Bild 10 
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Kraftmätning med tryckgivare 
AN 1 Pull och AN 2 Push 
 
Kraften mäts med två tryckgivare, en på vardera sidan matningscylindern. Vid fallet matning 
nedåt skall trycksidan anslutas till plinten push an 2. retursidan till pull an 1, se figur 4. 
 
 
 
                         
 
 
 
 
 
                         
 
 
 
 
      
    Fig 4 
 
 
 
Vridmoment 
AN 3 Rotate 
Tryckgivare för registrering av hydraultryck på rotationsmotor. 
Ansluts till plinten ROTATE AN 3 
4-20 mA givare ansluts till plinten ROTATE AN3 mellan + 12V och Sensor signal, enligt 
bild . 
Boschgivare ansluts till plinten ROTATE AN3, +5 V, ground och signal, enligt bild. 
 
Analog EXT 
AN 4 
Analog ingång 4 används normalt inte. 
 
Hammartryck 
AN 5 Hammer 
Tryckgivare för registrering av hydraultryck på hammaren. 
Ansluts till plinten hammer pressure an 5. 
4-20 mA givare ansluts till plinten an 5 mellan + 12 volt och signal, enligt bild . 
Bosch givare ansluts till plinten  an 5 volt, ground och signal, enligt bild. 
 
Spolflöde 
AN 6 Flow pr 
Flödesgivare för spolflöden, används normalt inte 
 
 
 

  PULL AN1 

PUSH AN2 
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Spoltryck 
AN 7 Flush pr 
Tryckgivare för registrering av spoltryck. Används ej när en ENVI FPU enhet är ansluten. 
Ansluts till plinten flush pressure. 
  
 
Spoltryck+flöde: 
 
Vid registrering av spoltryck och spolflöde skall en Envi FPU enhet användas, se bild 11.   
När en FPU enhet ansluts skall omkopplaren i kopplingsboxen läggas i pos ext , se bild 12. 
 

 
Bild 11                                   Bild 12 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 11

Kraftmätning med lastcell 
 
D-mon systemets loadcell ingång arbetar med spänningar mellan 0,5 och 5 Volt. Givaren 
skall olastad ge en utsignal på minst 0,5 Volt. Förstärkningen skall justeras så att mätsignalen 
blir 0,75 Volt/ 10 kN +/- 0,25 Volt. 
 
Kraftmätning med enkel lastcell 
Givaren ansluts till plinten presstransducer på kopplingsboxens undre kort, 
spänningsförsörjningen ansluts mellan 3,3Volt och jord, signalledarna ansluts till in- och in +. 
Bridge out på undre kortet skall anslutas till load cell in på plinten loadcell z på övre kortet, 
se fig 5. 
 
 
 
 
Lastcell av trådtöjningstyp 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Fig 5 
 
 

V+ 

Jord 
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Justering enkel kraftgivare 
 
1. Ställ GAIN AMP  ratten på högsta förstärkning, position noll, se bild 14. 
2.Anslut voltmeter på plinten LOADCELL Z  mellan LOADCELL IN  och AN GND. 
3. Justera spänningen till 0,5 Volt på potensiometer VR 1, se bild 15. 
4. Lasta maskinen med en känd last, tex 10kN.    
5. Justera GAIN AMP  så att spänningen ökar med.  0,75 Volt +/-0,25 Volt. 
6. Avlasta maskinen. 
7. Justera spänningen till 0,5 Volt på potensiometer VR 1 
 

 
Bild 14              Bild 15 
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Kraftmätning med två separata lastceller: 
 
När två separata lastceller används skall en extern förstärkare anslutas till varje givare. 
Utgångarna från dessa förstärkare ansluts till plinten ext relay på det undre kortet se fig 6. 
Från ext relay common ansluts en ledare till loadcell in på det övre kortet. 
Externa förstärkare skall förses med matning från analog jord. 
 
Lastceller av trådtöjningstyp 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Fig 6 
 
 
 
Justering två separata kraftgivare 
 
 
1. Anslut voltmeter på förstärkare 1. 
2. Justera offset/nolljusterings utspänningen till 0,5 Volt. 
3. Lasta maskinen med en känd last, tex 10kN.    
4. Justera GAIN/förstärkning  så att spänningen ökar med.  0,75 Volt +/-0,25 Volt. 
5. Avlasta maskinen. 
6. Justera offset/nolljusterings utspänningen till 0,5 Volt. 
7. Gör om punkt 1-6 på förstärkare 2. 
 

AMP 1 AMP 2 


